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1 简易接线图 

 

如上图所示： 

1 和 2 为系统侧电源正、负极，3 和 4 内部导通为现场侧正极，

5 和 6 内部导通为现场侧负极，均为 24V DC 输入。 

2 LT7000 与 PC 组态简例 

2.1 准备工作 

1. 首先参考安装接线说明，上电。 

2. 从技术人员获取最新 ESI 配置文件 
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2.2 TwinCAT3 组态说明 

1. 首先将最新版本的 ESI 配置文件放入 TwinCAT 对应的安装目

录，如下图所示（具体需要根据对应的安装目录）： 

 

2. 打开 TwinCAT 的相关位置，右击选择 TwinCAT XAE 扫描设

备信息如下图所示： 
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3. 选择“New TwinCAT Project”创建工程： 

 

4. 扫描设备选择“Scan” 

 

5. 扫描结果，扫描到 Box 1(LT7000)既是我们的 coupler，还下

挂的设备，所以都可以看的到。 
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注：其他软件组态方式请咨询技术人员。 
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